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HIGH SPEED

48 RPM

HALO" PULSE COMPRESSION RADAR

Radar Simrad Halo jest potgczeniem radaru tradycyjnym
impulsem oraz radaru szerokopasmowego 4G.
Urzadzenie wykorzystuje¢ technologie sprezonego
impulsu w celu uzyskania dalekiego zakresu obserwacji,
dokladng detekcja obiektow oraz niskim zakléceniom.
Technologia ta umozliwia natychmiastowa prace radaru,
bez potrzeby nagrzewania urzadzenia. Niski poziom
promieniowania , umozliwiajg prace radaru w marinie

lub na kotwicowisku.

HALO™ RADAR

* Zwezanie wigzki oraz kontrola nad rozréznialnoscia obiektow.

» Praca na dwéch zakresach.

« Zaawansowane przetwarzanie sygnaltu dzigki trybom Harbor, Offshore,
Weather, Bird oraz Custom.

Praca z predkosciag anteny 48rpm .

* Technologia InstantOn™ gotowo$¢ do pracy po 16-25 sekundach.

¢ Sledzenie 10 obiektéw MARPA( na podwdjnym zakresie 20).

» Niski pobdr mocy 12/24 VDC.

» Podlgczenie przez Ethernet do Simrad NSS evo2 i NSO evo2.



HALO™ RADAR /MODEL

[ swmap | [ SMARAD J [ b=l
3-FOOT  48NM 4-FOOT 64NM 6-FOOT 72NM
ANTENA ANTENA ANTENA
OTWARTA OTWARTA OTWARTA

Dostosowanie dlugosci anteny do potrzeb uzytkownika

Radar serii Halo zapewnia dzialanie na dlugich zakresach tak jak radar tradycyjne. Dodatkowo
posiadajac mozliwo$¢ wykrywania obiektéw z odlegtosci 6 m. Gdzie do tej pory ceche ta
posiadaly radary szerokopasmowe.

ZASIEG/ W JAKIS SPOSOB ODBYWA SIE POMIAR
Radar pozwala osiggna¢ mozliwosci zarGwno radaru szerokopasmowego jaki i

tradycyjnego.
krotki krétki-sredni $redni $rednio-duzy duzy
0-0.1KM 0.1KM -2 KM 2-20 KM 20-50 KM >100 KM
(0-600 ft) (600 ft— 1 NM) (1-11NM) (11-27 NM) (>64 NM )
RADAR
TRADYCYJNY 6KW | T
RADAR

szeRoKOPAsMOw . 1

3G/4G

RADAR HALO o




5 Trybéw oraz AutoHarbor/Offshore
Tryby te pozwalaja na ustawienie radaru HALO w sposé6b ulatwiajacy ich wykrycie, nawet w
bardzo niekorzystnych warunkach.

Zwezanie wigzki oraz kontrola rozrdéznialnosci obiektow

Radar Halo zapewnia lepsza dokladno$¢ na ekranie. Antena 3 stopowa HALO odpowiada
jakosci do anteny 4 stopowej itd. Radar zapewnia rozréznialnos$¢ obiektéw na poziomie 0.8°,
kute odpowiada antenie 8 stopowe;j.

Zaawansowane przetwarzanie sygnalu dla czystego obrazu

Radary HALO, wykorzystuja redukcje zaklécen od listkéw bocznych oraz kierunkowa
regulacje zakldcen od fal. W celu zwigkszenia wykrywalnos$ci oraz rozrdéznialnoéci matych
obiektow.

Wysoka predkos¢ dla szybkiego odswiezania pozycji

Radar Simrad HALO zapewniaja pracg przy predkosci RPM 48. Zapewniajac wysoka
czestotliwo$¢ odswiezania obrazu radarowego. Technologia uzyta w radarach jest bez
szczotkowa co powoduje, Ze praca radaru jest znacznie cichsza.

Podwéjny zakres ze stacjami nawigacyjnymi NSS i NSO

Monitorowanie dwdch réznych zakreséw jednoczesnie na niezaleznych monitorach.
Prowadzenie nawigacji blisko statku w celu okreélenia ryzyka zderzenia oraz obserwacja
sytuacji panujacej z dala.

Sledzenie obiektow w systemie MARPA 10 obiektéw na zakres
Automatycznie $§ledzenie parametréow CPA/TCPA 10 obiektéw na jednym zakresie. ( maks.

20 obiektéw na dwoch zakresach). W tym celu nalezy podigczy¢ kompas oraz informacje z
GPS.



'ﬁ Al ‘ N
4 Radar HALO Odwzorowuje obraz z mapy a  ZLakres pracy od 20m do 72Mm w tym samym czasie.
Radar przedstawia w sposdb czytelny linie brzegowa(1), Radar HALO w trybie pracy na podwéjnym
wykryl réwniez burze (2). zakresie umozliwia prace na dwéch niezaleznych
zakresach.

Actual
conditions

(G50 ]

a Sledzenie obiektéw z duia predkoscia 4 Monitorowanie warunkéw pogodowych
Radar HALO przedstawia zapis §ladéw poruszania si¢ Radar jest w stanie wykry¢ opady deszczu na
innych obiektow. odleglosci 65Mm.

TARGET SEPARATION

Regular 6kW Radar Halo Radar

e ——

Rozroéinialnosc obiektow

Radar lokalizujacy ptaki

Radar potrafi rozr6zni¢ nawet mate obiekty . L ——

wykry¢ stado ptakéw znajdujacych si¢ w znacznej
odleglosci od statku.



MINIMALNY ZASIEG WYKRYWALNOSCI (Mm)

POWIERZ |wysoko$é| i

i :ﬁekw Antenna 3m High Antenna 15m High
OBIEKT DO WYKRYCIA Simrad Simrad Simrad Simrad Simrad

HALD-3 HALO-4 HALD-6 IEC62388 | HALD- HALD-6

Liis irrene o S0 50,000 500|130 153 184 200 213 258
Linia brzegowa do 6m 5,000 5 48 56 67 8.0 1041 121
Linia brzegowa do 3m 2500 25 36 | 42 50 6.0 76 91
Statki SOLAS powyzej 5 000 gt 50,000 10 71 83 100 110 135 16.2
Statki SOLAS ponizej 500 gt 1800 5 43 51 61 8.0 96 115
Mate jednostki z reflektorem radarowym 75 4 24 28 34 5.0 54 6.5
Ptawa nawigacyjna z reflektorem radarowym 10 35 23 27 52 49 53 6.4
T vl e 5 35 |20 23 28 46 50 60
Mate jednostki bez reflektora 25 25 |18 19 23 34 42 50
ot 1 1 09 10 12 20 24 29
ik 5 |23 34 45 N/A NIA N/A

Technologia spre¢zenia impulsu Zaprojektowany z mysla o Niskie promieniowanie

zmniejszeniu kosztow elektromagnetyczne.
Radar Simrad Halo utrzymania.
wykorzystuje technologie o niskie;j W przeciwienstwie do radaréow
czestotliwosdci impulsu. Radar Halo nie posiada impulsowych, radar Simrad HALO,

Poréwnujac tg technologie do
echosondy szerokopasmowej
CHIRP. Uzyskujac duzy zasieg
oraz wykrywalnos¢ obiektéw przy
minimalnym czasie przygotowania
do gotowosci oraz niskiej emisji.

magnetronu, bez wymogu
strojenia. Nie posiada rowniez
silnika ze szczotkami, ktore
wymagaja czestej wymiany i
serwisu.

nadaje bardzo znikome
promieniowanie. Dlatego radar
moze by¢ bezpiecznie uzywany w
marinach oraz na kotwicowisku.

SPECIFICATIONS AND MORE: SIMRAD-YACHTING.COM/HALO

Dystrybucja w Polsce:

Escort Sp. z 0.0.

ul. Gen. D. Chtapowskiego 8

ESCDI’!

71-103 Szczecin tel. 914310400,
e-mail: sales@escort.com.pl, www.escort.com.pl

Simrad-Yachting.com




